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1. Funktion und bestimmungsgemaBer Einsatz

Dieses automatisch beim Einlegen des Rlckwartsgangs aktivierte Ruckfahr-Warnsystem warnt beim Ruick-
wirtsfahren vor Hindernissen hinter dem Fahrzeug. Uber vier am Fahrzeugheck im StoBfanger anzubringende
Ultraschallsensoren wird per Ultraschall die Entfernung zu einem Hindernis Uber die gesamte Fahrzeugbreite
ermittelt und ein einem LC-Display sowohl nummerisch als auch grafisch angezeigt. Zusatzlich erfolgen eine
akustische Warnung mit entfernungsabhéngigen Warnténen sowie die Anzeige der Richtung des Hindernisses
hinter dem Fahrzeug.

Die Verbindung zwischen dem nahe den Sensoren zu montierenden Steuergerat und der Anzeigeinheit erfolgt
per Funk, so wird die Verkabelungsarbeit reduziert bzw. die Installation der Sensoren inkl. Steuereinheit an einem
Anhanger mdoglich.

Die Erfassung von Hindernissen erfolgt in finf Zonen hinter dem Fahrzeug:
- Zone 1: die Entfernung zum Hindernis betragt ca. 1,6-2,0 m

- Zone 2: die Entfernung zum Hindernis betragt ca. 1,0-1,5 m

- Zone 3: die Entfernung zum Hindernis betragt ca. 0,5-0,9 m

- Zone 4: die Entfernung zum Hindernis betragt ca. 0,3-0,4 m

- Zone 5: die Entfernung zum Hindernis betragt weniger als 0,2 m

BestimmungsgemaBer Einsatz

Das Riickfahr-Warnsystem ist zur Uberwachung des Raums hinter einem Fahrzeug beim Riickwértsfahren vor-
gesehen. Es warnt optisch/akustisch Uber ein Anzeige- und Warngerat vor Hindernissen hinter dem Fahrzeug,
die durch das System erfassbar sind.

Das Riuckfahr-Warnsystem entbindet den Fahrzeugflhrer nicht vor seinen Pflichten beim Flhren eines Kraftfahr-
zeuges It. StraBenverkehrsordnung. Es ist ein unterstitzendes System.

Das System ist fur den Einbau der Sensoren in einen durchgehenden StoBfanger vorgesehen, wie ihn die meisten
PKWs besitzen.

Die Ultraschallsensoren sind {iberlackierbar (keine Mehrschichtlackierung).

Jeder andere Einsatz ist nicht bestimmungsgemaB, kann zu Unféllen fihren und fluhrt zu Garantie- und Haftungs-
ausschluB. Dies gilt auch fur Umbauten und Veranderungen.



2. Sicherheits-/Einbauhinweise

- Wenn dieses Produkt in einer vom bestimmungsgemaBen Gebrauch abweichenden Art verwendet wird, kann
dies Sach- sowie Personenschaden zur Folge haben, die Garantie erlischt.

- Vor allen Bohr- und Montagearbeiten ist sorgféltig zu priifen, ob zum einen sich hinter der Bohrstelle Leitungen,
Rohre oder Kabel befinden, die beim Bohren beschadigt werden kénnten.

- Vor allen Arbeiten an der Fahrzeugelektrik ist der Starterakku vom Bordnetz zu trennen (Minuspol abklemmen).
Dabei ist zu beachten, dass es zur Léschung von in der Fahrzeugelektronik gespeicherten Daten, z. B. elektro-
nischer Tageskilometerzahler, personlichen Einstellungen (Sitz. Spiegel etc.) oder Radiocode, kommen kann.

- Zur Verkabelung sind nur die mitgelieferten Kabel, Steckverbinder und zum Anschluss an das Bordnetz fest
an die Kabel angebrachte, isolierte Verbinder einzusetzen. Dabei sind nur Crimp- und Quetschverbindungen
zuléssig, keine Schraubverbindungen, z. B. Schraubklemmen. Isolieren Sie samtliche Kabel, Verbindungen und
Anschllsse.

- Kabel sind so zu verlegen, dass sie nicht geknickt oder gequetscht werden kénnen oder einer Belastung durch
Zug oder Scheuern ausgesetzt sind. Nutzen Sie, wenn mdglich, vorhandene Kabelfiihrungen und fixieren Sie
die neu verlegten Kabel mit geeigneten Mitteln, z. B. Kabelbindern.

- Die Sensoren dirfen nicht mit Wasserdruck, chemischen Reinigungsmitteln oder harten Gegenstanden gereinigt
werden.

- Das Gerat darf nicht verandert oder umgebaut werden.

- Fahren Sie auch mit dem installierten Rickfahrwarner langsam und umsichtig riickwarts.

- Verpackungsmaterial nicht achtlos liegen lassen. Plastikfolien/-tiiten, Styroporteile etc. kdnnten fur Kinder zu
einem geféhrlichen Spielzeug werden.

Beachten Sie folgende Ausnahmen bei den Erfassungsmdglichkeiten der Sensoren:

1. Schrages Hindernis 'B\N
(s

Trifft das ausgesandte Ultraschallsignal auf ein schrages Hindernis,

das das Signal nicht zurlick zum Sensor reflektiert, ist keine Erfassung //z\
maglich. |/ ,6\\ N1
\if//




2. Rundes Hindernis
Trifft das ausgesandte Ultraschallsignal auf ein rundes Hindernis,
wird das Signal nicht zurlick zum Sensor reflektiert, es ist keine Erfassung
mdglich.

3. Diffuses Hindernis
Trifft das ausgesandte Ultraschallsignal auf ein diffuses Hindernis,
z. B. Strauchwerk oder unregelmaBig geforme Oberflachen, wird das
Signal nicht zurlick zum Sensor reflektiert, es ist keine Erfassung moglich.
Dies trifft auch bei starkem Niederschlag zu.

3. Uberkragendes Hindernis
Das Ultraschallsignal wird genau horizontal ausgesendet, erfasst also
keine Hindernisse, die Uber der Aussendungshdhe liegen.




3. Installation

3.1. Auswahl des Installationsortes der Sensoren

Die Sensoren sind in den rlickwartigen StoBfanger bzw. einen geraden Fahrzeugabschluss, Uber den keine
Fahrzeugteile, z. B. die Anhangerkupplung, hinausragen diirfen, vorgesehen.

Um eine vollstandige Uberwachung, einschlieBlich der hinteren Fahrzeugecken, zu erméglichen, sind die
Sensoren wie in der Skizze unten gezeigt, zu platzieren.

Wir empfehlen Ihnen, bevor Sie Lécher in den StoBfénger bohren, die Installation der Sensoren in einem Stlick
Karton, das in seinen Abmessungen denen des StoBfangers entsprechen muss, als Simulation vorzunehmen.
Diese Anordnung kann mit Klebeband provisorisch am StoBfanger montiert und die optimale Anordnung der
Sensoren am eigenen Fahrzeug ermittelt werden.

Montieren Sie in diesem Falle zunéchst die Verkabelung und die Anzeigeeinheit, um bei einem Test vor einem
Hindernis die optimale Lage der Sensoren zu ermitteln. Beachten Sie dabei auch, dass die Sensoren méglichst
nicht direkt Giber einem Auspuffrohr montiert werden sollten. Durch die hohe Temperatur der Auspuffgase kann
es zu Fehlanzeigen kommen.

Beachten Sie weiterhin, dass die Montagefldche senkrecht zur Fahrbahn steht.
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3.2. Sensoren montieren

- Nachdem Sie die gewlinschten Montagepunkte am StoBfanger gefun-
den haben, markieren Sie diese und kleben die Montageflache ringsum
groBflachig mit geeignetem Abdeckband ab. Dies vermeidet Kratzer bei
der Bohrarbeit.

/
Bitte beachten! /
Vergewissern Sie sich vor dem Bohren, dass hinter der Bohrstelle kein
Fahrzeugteil, insbesondere Leitungen und Kabel, beschéadigt werden O .
kann. i

- Bohren Sie nun mit dem beiliegenden Lochbohrer das Montageloch fir
den Sensor. Bohren Sie von auBen nach innen.
- Entgraten Sie die Bohrung vorsichtig und entfernen Sie das Abdeck-

band. Der mitgelieferte Lochbohrer hat

den zum Sensor passenden Durch-
messer

- Setzen Sie dann den Sensor, wie in den folgenden Bildern gezeigt,

ein.
Markierung ,,UP” bzw. ? };ﬂ ?
schmaler Rand oben, e — #
breiter Rand unten [T
k)n 4 Richtig
=
L \ Sensor biindig bis zum |
Kabel Y,orS'Cht'g Anschlag einsetzen E— T il N
durchfiihren Vorsichtig andriicken s \L( ‘J L I}



Fuhren Sie die Sensorkabel in den Koffer- bzw. Innenraum. Nutzen Sie dazu nach Mdéglichkeit vorhandene
Kabeldurchfuhrungen. Achten Sie darauf, dass kein Kabel geknickt oder Uber scharfe Kanten gefiihrt wird und
verschlieBen Sie Karosseriedffnungen wieder wasserdicht.

3.3. Steuereinheit und Display montieren

Montieren Sie die Steuereinheit so im Kofferraum, dass alle Kabel bequem an diese angeschlossen werden
kénnen, die Steuereinheit sicher montiert ist und nicht von Gepéck beschadigt werden kann, z. B. hinter einer
Seitenverkleidung, in der N@he der Riickleuchten. Hat Ihr Fahrzeug die Riickfahrleuchten im Kofferraumdeckel
oder in der Hecktur, wahlen Sie einen Montageplatz in der Ndhe des Kabelbaums zu diesen. Hat Ihr Fahrzeug
nur auf einer Seite eine Rickfahrleuchte, montieren Sie die Steuereinheit auf der Fahrzeugseite, auf der die
Ruckfahrleuchte liegt.

Beachten Sie beim evtl. Bohren von Schraubléchern die unter 3.2. gegebenen Hinweise. In den meisten
Fahrzeugen finden sich aber hinter den Verkleidungen Streben mit Montagel6chern, die man zur Montage der
Steuereinheit nutzen kann.

Befestigen Sie die Steuereinheit sicher. Dies kann auch Uber geeignete Kabelbinder erfolgen.

Stecken Sie die Stecker der Sensorzuleitungen in die entsprechenden Buchsen des Steuergeréates. Verwechseln
Sie dabei nicht die Leitungen (siehe auch Anschluss-Skizze), um spater nicht Fehlanzeigen der Richtungsanzeige
zu erhalten.

Montieren Sie das Display so, dass Sie es beim Rickwartsfahren im Blick haben. Es ist fest zu montieren, damit
es sich wahrend der Fahrt oder beim Bremsen nicht I6sen kann und eine Gefahr fiir die Insassen darstellt.
SchlieBen Sie das Bordnetzkabel des Displays an die Bordnetzsteckdose des Fahrzeugs an.

Verbinden Sie die schwarze Masseleitung des Steuergerates mit der Karosserie. Nutzen Sie dazu vorhandene
Massepunkte, an denen schon Kabel der Fahrzeugverkabelung vorhanden sind. Achten Sie darauf, dass eine
blanke und sichere Masseverbindung zur Karosserie entsteht, um Betriebsstérungen, auch der restlichen
Fahrzeugelektrik, zu vermeiden.

Verbinden Sie die rote Plusleitung des Steuergerétes tber einen Schneidklemmverbinder mit der Plus-Zuleitung
der Ruckfahrleuchte. Diese finden Sie durch Verfolgen der Leitung von der Riickfahrleuchte aus. Konsultieren
Sie im Zweifelsfall eine Kfz-Werkstatt.

SchlieBen Sie den Fahrzeugakku wieder an und testen Sie das System.
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4. Betrieb

- Das System arbeitet automatisch, Es wird durch Einlegen des Riickwértsgangs automatisch aktiviert.
Beachten Sie beim Testbetrieb, dass bei den meisten Fahrzeugen die Riickfahrleuchten nur aktiviert sind, wenn
die Zindung eingeschaltet ist.

- Die nachfolgende Skizze zeigt die Funktionen des Displays (Anzeige vorn bei diesem Modell nicht verfiigbar):

Hintergrund beleuchtet

Fahrzeug erscheint
bei Einlegen
des Ruckwartsgangs

Hindernis-Entfernung in m
Schalter flr akustischen Warnung

Grafische Anzeige fur Entfernung des Hindernisses,

Hindernis je naher, desto mehr Segmente erscheinen

hinten links

Hindernis Verstellbarer GeratefuB
hinten rechts

- Auf der nachsten Seite finden Sie eine Ubersicht tiber die Zusammenhénge zwischen Anzeigen, akustischen
Warnsignalen und Entfernungszonen.
- Das akustische Warnsignal kann lber einen Schalter auf der Seite des Anzeigegerates abgeschaltet werden.
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5. Storungs- und Fehlerhinweise

- Keine Anzeige:
- Anschluss der Spannungsversorgung Uberpriifen
- Zundung eingeschaltet und Rickwartsgang eingelegt?
- Kabelverbindungen zu den Sensoren kontrollieren.

- Falsche Entfernungsanzeige:
- Anschlusszuordnung der Sensoren am Steuergeréat Uberpriifen

- Beim Einlegen des Rickwartsgangs konstante Anzeige 0,...0,6 m:
- Richtige Einbauhdhe und Einbaulage der Sensoren?
Einbauhdhe und Einbaulage It. Kapitel 3.1 und 3.2 tiberprifen
Evtl. ,sehen” die Senoren nach unten (siehe Kapitel 3.2), richtig
herum montieren.

- Keine akustische Warnung
- Schalter auf der Seite des Anzeigegerétes einschalten



6. Wartung und Pflege

Reinigen Sie das Anzeigegerét nur mit einem weichen trockenen Leinentuch. Bei starken Verschmutzungen kann
dieses leicht angefeuchtet sein. Reinigen Sie das Gerat nicht mit I6sungsmittelhaltigen Reinigungsmitteln.
Verwenden Sie zur Reinigung der Ultraschallsensoren keinen Hochdruckreiniger, da dieser die Sensoren
beschadigen konnte.

7. Technische Daten

Betriebsspannung: .............
Max. Leistungsaufnahme: ..
Erfassungsbereich:.
Erwassungswinkel:.
Betriebstemperatur Sensor: ...
Funk-Ubertragungsfrequenz: .
Zulassung: ........cceeeeiieienennnnns

. horizontal/vertikal je 60 Grad
-20 bis +70°C

8. Entsorgungshinweis

- Gerét nicht im Hausmdill entsorgen! Elektronische Gerate
sind entsprechend Richtlinie Gber Elektro- und Elektronik- E
Altgerate Uber die 6rtlichen Sammelstellen fur Elektronik-

Altgerate zu entsorgen!
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Die Firma :

Q-3 Entwicklung GmbH

Maiburger Str. 36

26789 Leer

erklart, in alleiniger Verantwortung, dass das Produkt

Funk-Ei ilfe mit Ul

Handelsname: ELV Typ: SB-323, SB-325, SB-326, SB-329, SB-825

auf das sich diese Erklirung bezieht, mit den folgenden Normen und

Konformititserklidrung c €

Hinweise zur Betriebsumgebung

Die zur Beurteilung des Produktes

Normen legen Grenzwerte fiir
den Einsatz im Wohnbereich, Geschiifts- und Gewerbebereich sowie in
Kleinbetrieben fest, wodurch der Einsatz des Erzeugnisses fiir diese

Betri ist.

iibereinstimmt:
R&TTE-Richtlinie 99/5/EG
EMV-Richtlinie 2004/108/EG

Niederspannungsrichtlinie
2006/95/EG

EN 300 220-1 V2.1.1 (2006-04) EN 60950-1: 2006
EN 300 220-2 V2.1.2 (2007-06)
EN 301 489-1 V1.8.1 (2008-04)

EN 301 489-3 V1.4.1 (2002-08)

Die oben genannte Firma hiilt die erforderliche technische Dokumentation zur
Einsicht bereit.
<

o NS

Leer, den 15. Mai 2009 Dipl.-Ing. Lothar Schiifer

Entwicklungsleiter / EMV-Beauftragter

Hierzu gehoren folgende, typische Einsatzorte und Raumlichkeiten:

Wohngebiude/Wohnflichen wie Hiuser, Wohnungen, Zimmer usw.;

- Ver a wie Liden, G i usw.;
- Geschiiftsriume wie Amter und Behorden, Banken usw.;

- u iebe wie L ielhi sffentliche G: itten usw.;

- im Freien Stellen wie T: Parkpliitze, Sportanlagen usw.;
- Riume von Kleinbetrieben wie Werkstitten, Dienstleistungszentren usw.

Alle Einsatzorte sind dadurch gekennzeichnet, dass sie an die offentliche

gung sind. Bei dem Einsatz in einer

clektromagnetisch  stirker gestorten Umgebung wie zB. der typischen

Industri kénnen Probleme mit einer nicht ausreichenden

Storfestigeit des Erzeugnisses auftreten.
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